STEROWNIK NAPEDOW BRAM SKRZYDLOWYCH
DLA SILNIKOW 230 VAC 500W

INSTRUKCJA OBStLUGI

HEL12E/HEL12H



Przed montazem i pierwszym uzyciem sterownika zapoznaj sie dokfadnie z instrukcjg obstugi i
zachowaj jg na wypadek koniecznosci uzycia w przysztosci.

Zgodnie z postanowieniami Dyrektywy Maszynowej 2006/42/WE oswiadcza sie, ze produkt
nie moze zosta¢ oddany do eksploatacji, az do momentu, gdy maszyna finalna, do ktdrej jest
wbudowany lub ktérej jest podzespotem, uzyska oswiadczenie o zgodnosci z dyrektywami oraz
odpowiednimi przepisami, ktére maszyna finalna musi spetnia¢.

Zalecenia i Srodki ostroznosci dotyczace bezpieczenstwa.

Przed przystgpieniem do montazu oraz uzyciem napedu nalezy uwaznie przeczyta¢ wszystkie
ostrzezenia i zasady bezpieczenstwa. Nieprawidtowa instalacja i nieprzestrzeganie norm zawartych w in-
strukcji moze spowodowac powazne wypadki.

Instalacje sterownika mogg wykonywac tylko wykwalifikowane osoby z odpowiednimi uprawnieniami.

» Instalacje nalezy przeprowadzi¢ z zachowaniem podstawowej ochrony przed wytadowaniami

ESD.

» Podczas montazu nalezy zachowac¢ szczegdlng ostrozno$¢! Sterownik wykorzystuje napiecie

230Vac (zagrazajgce zyciu i zdrowiu).

» Wszystkie prace zwigzane z poprawnym funkcjonowaniem urzadzenia (podtaczenie, rozruch,

eksploatacja) muszg by¢ przeprowadzane zgodnie z obowigzujgcymi przepisami w zakresie eks-

ploatacji urzgdzen elektrycznych oraz zgodnie z przepisami BHP.

» Nie nalezy podtgcza¢ napedu do zasilania wczesniej niz podano to w instrukcji, nie stosowa-

nie sie do tego zalecenia moze grozi¢ porazeniem pradem.

» Przed przystgpieniem do instalacji nalezy sprawdzi¢ stan mechaniczny bramy: nie powinna sie

nadmiernie kotysaé, powinna sie poruszac tatwo i ptynnie.

» Przed przystgpieniem do instalacji nalezy usungc¢ niepotrzebne linki i zabezpieczy¢ wyposaze-

nie, np. zamki.

» Podczas montazu w poblizu bramy nie mogag znajdowac sie dzieci, osoby niepetnosprawne i

pojazdy mechaniczne.

» Wszystkie state elementy kontrolne powinny by¢ ulokowane w poblizu bramy, ale z dala od

ruchomych elementéw i poza zasiegiem osdb postronnych.

» Przed naprawag lub usunieciem jakichkolwiek cze$ci bramy, nalezy odtgczy¢ zasilanie.

» Dzieci i osoby niepetnosprawne umystowo nie mogg samodzielnie sterowac brama.

Niedostosowanie sie do powyzszych wskazowek moze doprowadzi¢ do powaznych skaleczen lub
zniszczenia sprzetu. Producent nie ponosi odpowiedzialnosci za szkody i zaktdcenia w pracy wynikajace
Z nieprzestrzegania niniejszej instrukcji montazu i obstugi.

Zgodnie z obowigzujgcymi przepisami dotyczgcymi utylizacji niepotrzebnego sprzetu
przez uzytkownikéw prywatnych w Unii Europejskiej przedmiotu zawierajgcego taki
symbol NIE WOLNO wyrzucaé¢ wraz z innymi smieciami. W tym przypadku uzytkownik
jest odpowiedzialny za odpowiednig utylizacje przez dostarczenie urzadzenia do
wyznaczonego punktu, lub producenta ktéry zajmie sie jego dalszg utylizacjg. Osobne
zbieranie i przetwarzanie wtérne niepotrzebnych urzadzen utatwia ochrone srodowiska
naturalnego i zapewnia, ze utylizacja odbywa sie w sposéb chronigcy zdrowie
cztowieka i Srodowisko. Uwaga ta dotyczy takze zuzytych baterii i akumulatorow.




Sterownik HEL 12 dla silnikow 230V (500W max)

1. Przeznaczenie
Sterownik przeznaczony jest dla napedéw bram skrzydiowych wykorzystujacy dwa silniki zasilane
napieciem 230Vac bez wbudowanych krancowek. Doskonale nadaje sie do pracy ciagtej. Mozna
zastosowac go na parkingach osiedlowych, posesjach prywatnych i w firmach.

2. Sposob dziatania
Sterowanie napedu odbywa sie poprzez zaprogramowany wczesniej w sterowniku przycisk
pilota, lub przycisk dzwonkowy. W obu przypadkach dziatanie urzadzenia jest identyczne i polega na
sekwencyjnym wykonywaniu polecen. Po zatgczeniu zasilania pierwszym rozkazem jest otwieranie, jesl
wydamy nastepne polecenie w trakcie ruchu bramy to jg zatrzymamy a nastepnie mozemy uruchomi¢ w
kierunku zamykania.

HEL12H — wspétpracuje z wszystkimi nadajnikami zgodnymi ze standardem transmisji Keelog.

HEL12E — wspdtpracuje z wszystkimi nadajnikami firmy HATO zgodnymi ze standardem transmisiji
Keelog

Zalety sterownika:

» Sterowanie za pomocg nadajnikéw (do 17 ) na czestotliwos¢ 433,92MHz
z kodem dynamicznie zmiennym Keeloq.

» Zdalne programowanie nadajnikow.

» Sterowanie na przycisk dzwonkowy.

» Modut POWER umozliwiajacy regulacje mocy silnika.

» Funkcja automatycznego zamkniecia.

» Funkcja osiedlowa.

» Funkcja furtki.

» Mozliwosc instalacji bariery podczerwieni.

» Wczesniejsze auto-zamkniecie bramy po wykryciu przez bariere podczerwieni przejazdu.

» Sygnalizacja swietlna.

» Indywidualne programowanie czasu pracy dla kazdego silnika.

» Prosta procedura instalacji i programowania.

Bariery podczerwieni- sg to niezbedne elementy zabezpieczenia, ktéry nalezy podtgczyé do
sterownika. Podtaczenie prawidiowe obydwu fotokomérek zwieksza bezpieczenstwo i nie dopuszcza do
uderzenia skrzydtem bramy w pojazd, osobe lub przedmiot znajdujacy sie w jej swietle fotokomérek. Do
wejs¢ Foto podtgczmy wyjscie fotokomoérek typu normalnie zwarte dla monitoringu obszaru w Swietle
bramy. Do wejscia Stop podtgczmy wyjscie fotokomérek typu normalnie zwarte dla monitoringu zasiegu
pracy skrzydet.

Gdy aktywne jest wejscie STOP lub FOTO po sygnale z nadajnika lub przycisku dzwonkowego

lampa sygnalizacyjna mrugnie 3 razy. Ruch bramy moZzliwy jest dopiero po usunieciu przeszkody.
Funkcja furtki- otwieranie tylko jednego skrzydta. Istnieje mozliwos¢ sterowania furtkg za

pomoca nadajnika zdalnego sterowania (przypisanego do tej funkcji) lub przycisku dzwonkowego
podtaczonego do wejscia STOP/WI. Aby umozliwi¢ sterowanie z przycisku dzwonkowego nalezy mikro
przetacznik WICKET przetaczy¢ w kierunku napisu ON.

Przy stosowaniu wejscia STOP/WI do sterowania funkcjg furtki nalezy szeregowo z zasilaniem

sterownika podtaczy¢ wytacznik bezpieczenstwa.

Auto-zamykanie- uruchamia sie poprzez przetaczenie mikro przetagcznika AUTOCLOSE w
kierunku napisu ON. Czas zamkniecia jest okreslany czasem opdznienia wytaczenia Swiatta. Przy
wiaczonej opcji auto-zamykania $wiatfo zmienia zasade pracy. Swieci podczas otwierania, przy otwarciu
i trybie zamykania by zgasnaé wraz zatrzymaniem sie silnika. Przy auto-zamykaniu wymagane sg
fotokomorki dla bezpieczenstwa uzytkownika, (aby brama nie zamknefa sie, gdy w jej swietle jest
przeszkoda!!!). Dodatkowo fotokomorki skrocg czas otwarcia. Sterownik rozpozna przejechanie pojazdu
i zamknie brame po 5s. Jezeli funkcja auto-zamykania jest uruchomiona, to wszystkie procedury
programowania mozna przeprowadzic tylko w stopie po zamykaniu.




Funkcja osiedlowa (tylko otwérz) — dziata tylko z funkcjg auto-zamknij, uruchamia sie jg
poprzez przetaczenie mikro przetacznika ONLY OPEN w kierunku napisu ON. Rozkaz z pilota lub ze
sterownia recznego nakazuje sterownikowi otwiera¢ brame w kazdym przypadku, a nastepnie opcja
auto-zamknij jg zamknie. Funkcja osiedlowa utatwia komunikacje przez wjazd-wyjazd i gwarantuje, ze
kto§ trzeci bramy nam nie zamknie, czy zatrzyma w najmniej odpowiednim momencie. Dla
bezpieczenstwa sg wymagane fotokomorki.

Sygnalizacja swietlna- moze pracowa¢ w dwoch wariantach. W pierwszym jako sygnalizacja
ostrzegawcza $wieci podczas ruchu bramy. W drugim jako oswietlenie pomocnicze podjazdu czy garazu
z opoznionym wytgczeniem (funkcja ta nie dziata przy opcji auto-zamknij).

Modut POWER- umozliwia ustawienie mocy silnika poprzez ptynng regulacje potencjometrem na
ptytce sterownika. W sterowniku zastosowano dwa takie moduty, umozliwiajgce niezalezng regulacje
mocy kazdego z silnikéw. Jest on dodatkowym zabezpieczeniem przed zgnieceniem.

3. Specyfikacja techniczna sterownika HEL12E/HEL12H

Zasilanie: 230V~ 50Hz +10%/-15%
Pobor mocy stanie spoczynku: <2W (bez akcesoriow)
Typ pilota:
Pamie¢ pilotow: 17szt
Odbiornik radiowy: 433,92 MHz OOK
Silnik:

napiecie zasilania: 230Vac

moc: < =500W
Czas pracy silnikow: od 5s do 90s
Zakres temperatury pracy: -20°C +70°C
Typ bezpiecznika: 547230V (FUSE) 05x20

4. Instalacja sterownika:

Wytaczamy zasilanie.

Instalujemy sterownik.

Wyciggamy szybko-ztgczki.

Poditgczamy przewody do szybko-ztaczki wedtug opisu lub schematu potaczen:

PN~

» Zlacze 1:
L -przewdd fazowy .

N —przewdd neutralny.

PE —przewdd ochronny.

LAMP- Lampa sygnalizacyjna 230Vac max 60W

M1- silnik pierwszy -skrzydto nachodzace (otwierane jako pierwsze przy ustawionym
wyprzedzaniu).

M2- silnik drugi —skrzydto otwierane jako drugie przy ustawionym wyprzedzaniu.

» Ziacze 2:
+24V —zasilanie fotokomorek plus

GND —zasilanie fotokomoérek minus i sygnaty sterujgce

STOP/WI -GND —
styk NC fotokomérki monitorujacej przestrzen zasiegu skrzydet lub
przycisk NC monostabilny STOP (jako dodatkowe zabezpieczenie) lub
przycisk monostabilny NO przy konfiguracji furtki

FOTO —GND —styk NC fotokomorki monitorujacej przestrzen przejazdu

SBS —GND —przycisk monostabilny NO sterowania sekwencyjnego bramg



Wkiadamy szybko-ztgczki.

Ustawiamy brame recznie w pozycji zamkniecia.

Wiaczamy zasilanie.

Odpowiednio konfigurujemy sterownik (czas pracy, wyprzedzenia, autozamykania, swiecenia swiatta)
oraz programujemy nadajniki.

Uruchamiamy automat pilotem lub przyciskiem sterowania recznego. Brama musi sie otwierac, jezeli
jest inaczej zamieniamy miejscami przewody silnika.

10. Sprawdzamy poprawno$¢ dziatania automatu i na koniec instalacji ustawiamy dodatkowe funkcje.

@NO O

©

4.1. Schemat podtaczenia sterownika
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4.2. Wymiary sterownika
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5. Programowanie ustawien

Programowanie sterownika odbywa si¢ przy pomocy przyciskow ,,LEARN”, ,TIME” i diody
swiecacej LED umieszczonej na plytce sterownika. Standardowo sterownik programujemy gdy brama
jest w stopie. Natomiast przy aktywnych funkcjach auto — zamykania, lub auto — furtki sterownik
programujemy tylko i wylacznie w stopie po zamykaniu. Dokonana zmiana poszczegdlnej funkcji
czasowe] powoduje wymazanie poprzedniej. Logika sterownika 1 typ silownikow wymagaja
wprowadzenia w pierwszej kolejnosci czasow pracy i czasu wyprzedzenia skrzydta nachodzacego.
UWAGA!

Podczas ustawiania czaséw pracy silnikow oraz czasu wyprzedzenia nalezy zapewni¢ warunek:

CZAS PRACY M1 < CZAS PRACY M2 + 2*CZAS WYPRZEDZENIA

W przeciwnym wypadku ustawione przez uzytkownika czasy beda obowiazywaly tylko podczas
otwierania. Natomiast przy zamykaniu sterownik wydluzy czas wyprzedzenia skrzydla tak, aby
silnik M2 osiagnal pozycje zamkniecia odpowiednio wczesniej niz M1.

1. Czas pracy silownika M1. Ustawiamy w zakresie od 4s. do 90s. przyciskiem ,,TIME” 1 dioda LED.
Naci$nij przycisk ,,TIME” (krécej niz 3s). Dioda LED =zaswieci sig. Pu$¢ przycisk. Nastgpnie
przyciskajac ten sam klawisz mozesz ustawi¢ czas pracy. Jedno przyci$nigcie przycisku dodaje 2s do
minimalnego czasu pracy -czas pracy = czas minimalny(4s) + ilos¢ przycisnie¢*2s (np. 10 przycisnigé to
4s+10*2s=24s ). Zapamigtanie ustawien nastgpuje automatycznie- po 10s. od ostatniego naci$nigcia
klawisza, sterownik trzykrotnie zaswieci diod¢ LED i powrodci do normalnej pracy.

2. Czas pracy silownika M2. Ustawiamy w zakresie od 4s. do 90s. przyciskiem ,,TIME” i1 dioda LED.
Przytrzymaj przycisk ,,TIME”, dioda LED zaswieci si¢ i1 zgasnie. Pus¢ przycisk. Nastgpnie przyciskajac
ten sam klawisz mozesz ustawi¢ czas pracy Jedno przycis$nigcie przycisku dodaje 2s do minimalnego
czasu pracy -czas pracy = czas minimalny(4s) + ilos¢ przycisnie¢*2s ( np. 10 przycisnig¢ to
4s+10*2s=24s ). Zapamigtanie ustawien nastgpuje automatycznie po 10s. od ostatniego nacis$nigcia
klawisza, sterownik trzykrotnie za§wieci diode LED 1 powroci do normalnej pracy.



3. Czas wyprzedzenia skrzydia (od 0s. do 20s.). Przytrzymaj klawisz ,,TIME”, dioda LED zapali sig,
zgasnie 1 ponownie zapali. Pu$¢ przycisk. Teraz masz okoto 10 sekund na wprowadzenie czasu
wyprzedzenia. Kazde nastgpne przyci$nigcie to jedna sekunda wyprzedzenia przy otwieraniu M1 do M2,
przy zamykaniu czas wyprzedzenia jest dwa razy dluzszy M2 do M1 i ustawia si¢ automatycznie po
wprowadzeniu wyprzedzenia otwierania. Wejscie w programowanie wyprzedzenia i nie wprowadzenie
zadnej warto$ci czasowej spowoduje, ze silniki beda pracowac jednoczes$nie.

4. Czasu opoznienia wylgczenia Swiatla po zatrzymaniu silnika. Aby wej$¢ w tryb programowania
przycisnij klawisz ,,LEARN” nie dtuzej niz 3s (dioda LED zaswieci si¢). Nastgpnie przyciskajac ten sam

klawisz mozesz ustawi¢ czas opdznienia. Jedno przycisnigcie odpowiada 15s (LED przygasa przy
kazdym przyci$nigciu, np. 4 razy to 1 minuta). Procesor automatycznie zapamigtuje nastawy w chwili
zaprzestania programowania, co sygnalizuje trzykrotnym zaswieceniem diody i powraca do normalne;j

pracy.

5. Sygnalizacja pracy. Przycisnij klawisz ,,LEARN” nie dluzej niz 3s i poczekaj na trzykrotne
zaswiecenie diody. Teraz lampa bedzie §wieci¢ podczas pracy silnika. Miganie mozna uruchomi¢ tylko za
pomoca modutu el. M.

Mozna zaprogramowa¢ maksymalnie 17 pilotow z kodem dynamicznym firmy Keelog. Kazdy
pilot musi by¢ nauczony osobno.

6. Nauka kodu pilota do funkcji sterowania sekwencyjnego. Przycisnij klawisz ,, LEARN” i trzymaj az
LED zapali si¢ i zgasnie. Teraz masz okoto 10 sekund na przycisnigcie wybranego przycisku w pilocie,
gdy dioda LED zapali sig trzykrotnie to nauka jest zakonczona poprawnie, jesli chcesz zaprogramowac od
razu wigeej pilotow to po trzykrotnym mrugnigciu diody masz nastgpne 10s na zaprogramowanie
drugiego pilota, itd. Jednokrotne zapalenie diody oznacza koniec nauki. Gdy zostalo zaprogramowane
wcezesniej 17 pilotow to pamigé jest petna, dioda LED zamruga po nauce tylko dwa razy i powraca do
normalnej pracy. Jezeli pamigc jest petna to sprawdz czy w rzeczywistos$ci uzywasz 17 pilotow. Gdy
liczba uzywanych pilotéw jest mniejsza od 17 to skasuj pamig¢ i zaprogramuj wszystkie piloty na nowo,
a jezeli liczba pilotéw jest wigksza od 17 nalezy zastosowa¢ dodatkowy modut elL3, ktéry rozszerzy
liczbg nadajnikéw o 64 sztuki. Przy btedzie nauki powtoérz programowanie, jesli to nie doprowadzi do
sukcesu uzyj innego sprawnego pilota. W przypadku dalszego niepowodzenia skontaktuj si¢ z
autoryzowanym serwisem.

7. Nauka kodu pilota do funkcji furtki. Po sygnale z nadajnika przypisanego do tej funkcji otwierane
jest tylko jedno skrzydio bramy. Przycisnij klawisz ,,LEARN” i trzymaj az LED zapali sig, zgasnie i
ponownie zapali. Teraz masz okoto 10 sekund na przyci$nigcie wybranego przycisku w pilocie, gdy dioda
LED mrugnie si¢ trzykrotnie to nauka jest zakonczona poprawnie, jesli chcesz zaprogramowac od razu
wigcej pilotow to po trzykrotnym mrugnigciu diody masz nastgpne 10s na zaprogramowanie drugiego
pilota, itd. Jednokrotne zapalenie diody oznacza koniec nauki. Gdy zostato zaprogramowane wczes$niej 17
pilotéw to pamiec jest pelna, dioda LED zamruga po nauce tylko dwa razy i powraca do normalnej pracy.
Jezeli pamigcC jest petna to sprawdz czy w rzeczywisto$ci uzywasz 17 pilotéw. Gdy liczba uzywanych
pilotéw jest mniejsza od 17 to skasuj pamigé i zaprogramuj wszystkie piloty na nowo, a jezeli liczba
pilotow jest wicksza od 17 nalezy zastosowa¢ dodatkowy modut eL3, ktory rozszerzy liczbe nadajnikow
0 64 sztuki. Przy bledzie nauki powtdrz programowanie, jesli to nie doprowadzi do sukcesu uzyj innego
sprawnego pilota. W przypadku dalszego niepowodzenia skontaktuj si¢ z autoryzowanym serwisem.

Uwaga!

Jest mozliwa zmiana klawiszy sterujacych juz zaprogramowanego pilota poprzez powtorne
zaprogramowanie innego klawisza pilota. Przy programowaniu zmian nalezy pamigtaé, ze klawisz nie
zaprogramowany zastapi klawisz poprzednio wpisany. Klawisz wczesniej zaprogramowany na jednym
kanale po przeprogramowaniu przestanie dziata¢, by zacza¢ dziata¢ winnym trybie.



8. Kasowanie wszystkich nadajnikéw z pamieci pilotow. Przycisnij klawisz ,,LEARN i trzymaj, w
tym czasie dioda LED zapali sig, zgasnie, ponownie zaswieci a nastgpnie zacznie migacé. Pus¢ przycisk.
Dioda zacznie sig $wieci¢. W ciagu 3s ponownie przytrzymaj przycisk ,,LEARN” do czasu az dioda LED
mrugnie 3 razy i zgasnie. Procedura kasowania zakonczona. Procedur¢ ta zalecamy wykonaé¢ w
pierwszej kolejnosci zaraz po instalacji.

Uwaga!

Mozna tez wykasowaé wszystkie klawisze z jednego z wybranych kanatow (sekwencyjny lub
furtka). Nalezy wejs¢ do trybu nauki (paragraf 6 lub 7) i w ciagu 10s przeznaczonych na programowanie
nadajnika nacisna¢ i przytrzymac przycisk LEARN, az dioda LED zamruga 3 razy, pus$¢ przycisk.
Wszystkie klawisze z wybranej funkcji sa wykasowane.

6. Notatki:
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